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torque degradation on the IRB 120 robot performance using Simscape-based model. 
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ISSN 2088-8708, e-ISSN 2722-2578, SCOPUS (Elsevier) Q2, DOI: 
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[7] Nguyen Hong Quang, Nguyen Phung Quang, Do Trung Hai, Nguyen Nhu Hien: On Tracking 
Control Problem for Polysolenoid Motor Model Predictive Approach. International Journal of 
Electrical and Computer Engineering (IJECE), vol. 10, no. 1, February 2020, pp. 849-855, 
ISSN: 2088-8708 

[8] Thanh Ngo Ngoc, Eleonora Riva Sanseverino, Ninh Nguyen Quang, Pietro Romano, Fabio 
Viola, Binh Doan Van, Hoang Nguyen Huy, Thang Tran Trong, Quang Nguyen Phung: A 
hierarchical architecture for increasing efficiency of large photovoltaic plants under non-
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homogeneous solar irradiation. Solar Energy, vol. 188 (Aug. 2019), pp. 1306-1319, Elsevier, 
ISSN 0038-092X 

[9] Vo Thanh Ha, Ng. Ph. Quang: Flatness-Based Control Design for Two-Mass System Using 
Induction Motor Drive Fed by Voltage Source Inverter with Ideal Control Performance of Stator 
Current. Chapter in “Stanislaw Zawiślak, Jacek Rysiński (eds) Engineer of the XXI Century - 
Proceedings of the VIII International Conference of Students, PhD Students and Young 
Scientists“, Springer, Mechanisms and Machine Science, 5/2019, vol. 70, pp. 39-50 

[10] Võ Thanh Hà, Lê Trọng Tấn, Nguyễn Đức Nam, Ng. Ph. Quang: Backstepping control of two-
mass system using induction motor drive fed by voltage source inverter with ideal control 
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Controller Based Wind Turbine Emulator. IEEE Intern. Conf. on System Science and 
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2.3. Các nhiệm vụ khoa học và công nghệ (chương trình và đề tài tương đương cấp Bộ 
trở lên) 

a) Tổng số chương trình, đề tài đã chủ trì/chủ nhiệm: 02 cấp Nhà nước;
 cấp Bộ và tương đương. 

b) Danh mục đề tài tham gia đã được nghiệm thu trong 05 năm liền kề với thời điểm được 
bổ nhiệm thành viên Hội đồng gần đây nhất (tên đề tài, mã số, thời gian thực hiện, cấp quản lý đề 
tài, trách nhiệm tham gia trong đề tài): 

...................................................................................................................................... 

 

2.4. Công trình khoa học khác (nếu có) 

a) Tổng số công trình khoa học khác: 

https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-030-13321-4_4
https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-030-13321-4_4
https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-030-13321-4_4
http://journal.esrgroups.org/jes/papers/13_4_14.pdf
http://journal.esrgroups.org/jes/papers/13_4_14.pdf


- Tổng số có: 01 sáng chế, giải pháp hữu ích 

- Tổng số có:............ tác phẩm nghệ thuật 

- Tổng số có:............ thành tích huấn luyện, thi đấu 

b) Danh mục bằng độc quyền sáng chế, giải pháp hữu ích, tác phẩm nghệ thuật, thành 
tích huấn luyện, thi đấu trong 5 năm trở lại đây (tên tác giả, tên công trình, số hiệu văn bằng, tên 
cơ quan cấp): 

...................................................................................................................................... 

2.5. Hướng dẫn nghiên cứu sinh (NCS) đã có quyết định cấp bằng tiến sĩ 

a) Tổng số: 12 NCS đã hướng dẫn chính, 01 NCS đã hướng dẫn phụ, hiện đang hướng 
dẫn chính 2 NCS. 

b) Danh sách NCS hướng dẫn thành công trong 05 năm liền kề với thời điểm được bổ 
nhiệm thành viên Hội đồng gần đây nhất (Họ và tên NCS, đề tài luận án, cơ sở đào tạo, năm bảo 
vệ thành công, vai trò hướng dẫn): 

[1] Lê Ngọc Trúc: Phân tích và đề xuất phương pháp điều khiển tay máy công nghiệp trong điều 
kiện tổn thất cơ chế chấp hành. Đại học Bách khoa Hà Nội, 2021, độc lập hướng dẫn 

[2] Ngô Ngọc Thành: Đề xuất các thuật toán điều khiển tối ưu cho bài toán tái cấu trúc hệ thống 
pin mặt trời. Viện Hàn lâm KH&CN Việt Nam, 2020, độc lập hướng dẫn 

[3] Võ Thanh Hà: Nghiên cứu tổng hợp cấu trúc điều khiển vector truyền động động cơ không 
đồng bộ với tải có khớp nối mềm. Đại học Bách khoa Hà Nội, 2019, độc lập hướng dẫn 

[4] Diệp Thanh Thắng: Điều khiển tối ưu hệ thống điện lai diesel - sức gió - mặt trời cho hải đảo 
Việt Nam. Đại học Bách khoa Hà Nội, 2019, độc lập hướng dẫn 

[5] Nguyễn Hồng Quang: Điều khiển truyền động tuyến tính dạng Polysolenoid kích thích vĩnh 
cửu có xét đến hiệu ứng đầu cuối. Đại học Kỹ thuật công nghiệp Thái Nguyên, 2019, hướng 
dẫn chính 

[6] Đỗ Văn Cần: Nghiên cứu thiết kế và chế tạo bộ điều khiển CNC-on-Chip. Đại học Bách khoa 
Đà Nẵng, 2018, hướng dẫn phụ 

[7] Phạm Tuấn Anh: Các phương pháp điều khiển thiết bị kho điện sử dụng trong hệ thống phát 
điện chạy sức gió hoạt động ở chế độ ốc đảo. Đại học Bách khoa Hà Nội, 2015, độc lập 
hướng dẫn 

 

3. Các thông tin khác 

3.1. Danh mục các công trình khoa học chính trong cả quá trình (Bài báo khoa học, 
sách chuyên khảo, giáo trình, sáng chế, giải pháp hữu ích, tác phẩm nghệ thuật, thành tích huấn 
luyện, thi đấu...; khi liệt kê công trình, có thể thêm chú dẫn về phân loại tạp chí, thông tin trích 
dẫn...): 

[1] Nguyen Phung Quang, Jörg-Andreas Dittrich: Vector Control of Three-Phase AC Machines – 
System Development in the Practice. 2nd Edition 2015, Springer Berlin Heidelberg, ISBN: 
978-3-662-46914-9. 

 Đây là sách chuyên khảo về điều khiển vector cho máy điện xoay chiều 3 pha, có 11 chương 
(chưa kể phụ lục), trong đó bản thân là tác giả của 9/11 chương. Theo Google Scholar, bản in 
lần 1 năm 2008 và bản tái bản có bổ sung 2015 đã được trích dẫn toàn cầu là 555 lượt. 

[2] Nguyen Phung Quang: Praxis der feldorientierten Drehstromantriebsregelungen. Expert 
Verlag, 1993. 

 Đây là công trình sách đầu tay của bản thân viết bằng tiếng Đức, giới thiệu phương pháp điều 
khiển mới truyền động điện xoay chiều ba pha dùng vi điều khiển. Phương pháp mang tính 
tiên phong ở giai đoạn 199x do chính bản thân đề xuất và cài đặt thành công trong công 
nghiệp Đức. Sản phẩm được công ty REFU chế tạo và giới thiệu lần đầu tại hội chợ 
Hannover đầu năm 1994. 

[3] Ng. Ph. Quang; A. Dittrich; A. Thieme: Doubly-fed induction machine as generator: control 
algorithms with decoupling of torque and power factor. Electrical Engineering / Archiv für 
Elektrotechnik, 10/1997, tr. 325-335, Springer. 

 Đây là công trình giới thiệu phương pháp điều khiển máy phát điện không đồng bộ nguồn kép 
trong hệ thống phát điện sức gió công suất lớn. Phương pháp mang tính tiên phong ở giai 



đoạn 199x do chính bản thân đề xuất và cài đặt thành công trong công nghiệp. Hệ thống thiết 
bị mẫu được lắp đặt tại Áo. 

[4] Nguyen Phung Quang: Feldorientierte Regelung für einen über einen Spannungs-
pulswechselrichter gespeisten Drehstrommotor. Patents-Nr. 44 18 997, cấp ngày 02.06.1999 
tại CHLB Đức 

 Đây là bằng phát minh sáng chế, dấu mốc quan trọng về ứng dụng công nghiệp các kết quả 
nghiên cứu – phát triển của bản thân, xác nhận sở hữu trí tuệ giới thiệu tại [2]. 

 

3.2. Giải thưởng về nghiên cứu khoa học trong và ngoài nước (nếu có): 

Được Bộ KH&CN tặng Huy chương Vì sự nghiệp KH&CN năm 2001 

3.3. Các thông tin về chỉ số định danh ORCID, hồ sơ Google scholar, H-index, số 
lượt trích dẫn (nếu có): 

Tổng số trích dẫn:  1152  Chỉ số H-index:  14 

https://scholar.google.com/citations?user=ba0kUlIAAAAJ&hl=en&oi=ao   

 

 

 

3.4. Ngoại ngữ 

- Ngoại ngữ thành thạo phục vụ công tác chuyên môn: Đức, Anh 

- Mức độ giao tiếp bằng tiếng Anh: thông thường 

Tôi xin cam đoan những điều khai trên là đúng sự thật, nếu sai tôi xin hoàn toàn chịu trách 
nhiệm trước pháp luật. 

 
Hà Nội, ngày 8 tháng 5 năm 2023 

NGƯỜI KHAI 

 
GS. TSKH. Nguyễn Phùng Quang 
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