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LY LICH KHOA HQC
(Danh cho tng vién/thanh vién cac H6i dong Gido sw)

1. Théng tin chung

- Ho va tén: Nguyén Huy Phuong
- Nam sinh: 19/02/1975

- Gigi tinh: Nam

- Trinh @b d&o tao (TS, TSKH) (ndm, noi cép bang): nhan bang Tién s§ nam 2000
tai trwéng Pai hoc Nang lwong Mat-xco-va, Lién bang Nga

- Chirc danh Gido sw hodc Phé gido s (ndm, noi bd nhiém): B nhiém chirc danh
pho giao sw nam 2019 tai trwdng Bai hoc Bach Khoa Ha Nbi

- Nganh, chuyé&n nganh khoa hoc: Tw déng hoéa

- Chire vu va don vij céng tac hién tai (hodc da nghi hwu tir ndm): Giang vién khoa Ty ddng hoa,
trwding Dién — Dién tl, Pai hoc Bach Khoa Ha Noi

- Chirc vu cao nhat da qua: Vién tredng Vién Bién, trwdng Pai hoc Bach Khoa Ha Noi

- Thanh vién Ho6i déng Giao sw co s& (néu co) (nam tham gia, tén hoi déng, co s& dao tao): Nam
2020, nam 2021, nam 2022, nam 2023 tham gia Hoi dong Giao suw co s& lién nganh Dién — Bién tl - Ty
dong hoa/Truwdng Pai hoc Bach Khoa Ha Noi

- Thanh vién Hoi ddng Gigo sw nganh (néu c6) (nam tham gia, tén hoi ddng, nhiém ky):

2. Thanh tich hoat dong dao tao va nghién cteu (thudc chuyén nganh dang hoat déng)
2.1. Sach chuyén khao, giao trinh
a) Téng s6 sach da chi bién: ................ sach chuyén khao; ............... giao trinh.

b) Danh muc sach chuyén khao, gido trinh trong 05 nam lién ké véi thoi diém duoc bd nhiém thanh
vién Hoi déng gan day nhét (tén tac gid, tén sach, nha xuét ban, ndm xuét ban, ma sé ISBN, chi sé trich
dan).

2.2. Cac bai bao khoa hoc dwoc céng bé trén céac tap chi khoa hoc
a) Toéng s6 da coéng bo: 43 bai bao tap chi trong nwéc; 23 bai bao tap chi quéc té.

b) Danh muc bai bao khoa hoc céng b trong 05 nam lién ké& voi thoi diém dwoc bé nhiém thanh
vién Hoi ddng gan day nhéat (tén tac gid, tén cong trinh, tén tap chi, nAm céng bé, chi sé IF va chi sé trich
dan - néu co):

- Trong nwéce: 12 bai
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2.3. Céc nhiém vu khoa hoc va céng nghé (chuong trinh va dé tai tvong duong cép Bo tré lén)

a) Téng sb chwong trinh, d& tai da cha tri/chl nhiém: 01 cdp Nha nudc; 02 cép Bo va twong dwong.

b) Danh muc @& tai tham gia da dwoc nghiém thu trong 05 nam lién ké voi thoi diém dwoc bd nhiém
thanh vién Hoi ddng gan day nhat (tén dé tai, ma sé, thoi gian thuc hién, cap quén Iy dé tai, trach nhiém
tham gia trong dé tai):

Thei
G g wa 2 i gian Cap quan ly Trach nhiém tham
AT | S b Masy thuc dé tai gia trong dé tai
hién
Nghién ctru thiét ké va ché tao b diéu 1/2014 — 4 g Chl nhiém dé tai
1 khién CNC cho may cdng cu KC.05.25/1115 3/2016 Cép.Nha nwoc nhanh
Nghién ctru thiét ké ché tao bién tan 6 112015
2 pha diing cho déng co dién tir tredng | B2015-01-95 6/2017 - Cép Bd Ch nhiém dé tai
doc truc co stator kép.
oc tru p
Nghién ctru thiét ké va ché 11/2016
3 tao hé truyén dong servo xoay DTDLCN.44/16 4/2019- cap Nha nuwéc Ch nhiém dé tai
chiéu ba pha




2.4. Coéng trinh khoa hoc khac (néu cé)
a) Téng sb cong trinh khoa hoc khac:

- Téng sb ¢o: ...........sang ché, gidi phap hivu ich
- Téng s6 c6: ...........thc pham nghé thuat
-Téngsb co: ........... thanh tich huén luyén, thi dau

b) Danh muc bang déc quyén sang ché, gidi phap hiru ich, tac pham nghé thuat, thanh tich huéan
luyén, thi d4u trong 5 nam tré lai day (tén tac gid, tén cdng trinh, sé hiéu van bang, tén co quan cap):

2.5. Hwérng dan nghién ctru sinh (NCS) da c6 quyét dinh cdp bang tién si
a) Tdng sb: 2 NCS da huéng dan chinh

b) Danh sach NCS hwéng dan thanh cong trong 05 nam lién ké véi thei diém dwoc bé nhiém thanh
vién Hoi dong gan day nhat (Ho va tén NCS, dé tai ludn én, co s& dao tao, ndm bdo vé thanh cong, vai tro
huwong dan):

..................... B inrvnsemss v o S R T T R e S S RS
3. Cac théng tin khac

3.1. Danh muc cac céng trinh khoa hoc chinh trong ca qua trinh (Bai bdo khoa hoc, sach
chuyén khéo, gido trinh, sdng ché, gidi phap htu ich, thc phdm nghé thudt, thanh tich hudn luyén, thi déu...,
khi liét ké cong trinh, c6 thé thém chi dén vé phén loai tap chi, théng tin trich dén...):

i 3.3. Céc théng tin vé chi s6 dinh danh ORCID, hé so Google scholar, H-index, sé Iwot trich
dan (néu co):

H-index 13, sb lwot trich dan 567

3.4. Ngoai ngi¥

- Ngoai ng¥ thanh thao phuc vu céng tac chuyén mén: tiéng Nga, tiéng Anh

- Mrc @ giao tiép béng tiéng Anh: tiéng Anh B2

T6i xin cam doan nhitng diéu khai trén la ding sw that, néu sai t6i xin hoan toan chiu trach nhiém
trwrdc phap luét.

Ha NGi, ngéy 13 thang 5 ndm 2024
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